
丹麦优傲协作机器人，为实现自动化赋能

人机协作

改变3C行业生产方式
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Night

WELDING

制造业内部和外部环境的变化，使得3C生产条件和模式发生了重大改变, 也创造了人机协作机器人的需求。

• 物价压力

• 产线管理挑战：柔性与切换

• 日益激烈的全球化竞争

• 劳动力缺乏

• 生产率增加需求

• 产品质量要求

• 更快推向市场

• 更苛刻的制造周期

• 更高的设备使用效率

• 进一步降低劳动力成本

• 市场细分，精准营销

• 个性化的定制订单
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01 协作机器人技术诞生



Insert Esben's video of set 

up to match grey box.

Fit it to the grey box
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UR1001 协作机器人技术诞生 UR产品线

性能 参数

负载 3kg

精度 +-0.03mm

工作半径 500mm

IP等级 IP64

重量 11kg

功率 100W

性能 参数

负载 5kg

精度 +-0.03mm

工作半径 850mm

IP等级 IP54

重量 18.4kg

功率 150W

性能 参数

负载 10kg

精度 +-0.03mm

工作半径 1300mm

IP等级 IP54

重量 28.9kg

功率 250W



Night

协作机器人：直驱结构，重量轻体积小，图形化编程，拖拽视角，普通技术人员可编程，灵活部署
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02 3C行业中的协作机器人应用：人机共线，协同生产

产品取放
螺丝锁缚
视觉组装

PCB焊接
精密组装
包装码垛

撕膜贴膜
点胶涂胶
喷涂贴标



02 3C行业中的协作机器人应用



02 3C行业中的协作机器人应用：手机9大工艺段中的协作机器人

⑦声学模组

④摄像头模组

③玻璃盖板

⑤金属中框

⑥PCB

⑨锂电池

①手机整机

②屏幕模组

⑧无线充电

屏幕测试
包装

来料上料
包装下料

CNC加工
抛光 检测
镀膜 包装

打磨 清洗
检测 包装

封装 测试
线圈生产
装配 包装

印刷 冲裁
测试 包装

测试
包装

逃气孔封胶
上下料测试



02 3C行业中的协作机器人应用：协作机器人是工具

UR5精密组装主板内存

UR3螺丝锁缚

UR5进行ICT检测工站上下料



02 3C行业中的协作机器人应用：②测试工位上下料案例解析



02 3C行业中的协作机器人应用：②音频测试

UR为3C行业某工厂提供音频测试方案：1对6, 解决工业机器人1对5方案中无法覆盖的死角；

物料来向

序号 配置 数量 备注

1 测试机台 6

2 循环流水线 1

3 UR机器人 1

4 配套夹治具 1 吸盘或夹爪



02 3C行业中的协作机器人应用：②音频测试

解决方案特点：1对6, 最大限度提升机器人利用率；

NG品流出

✓ 整体采用Modbus总线控制，通信方

式简单快捷；

✓ 物料传输采用通用型循环流水线，可

实现快速换型；
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03 借鉴，协作机器人综合应用：锁螺丝工位
包括移动式螺丝机工位在内，经过可移动工位与快速部署，该工厂生产线从28条缩减至4条，用工需求降低

25%



03 借鉴，协作机器人综合应用：人机混线

以PCB主板组装产线升级改造为例，产线由6台UR5协作机器人+7名操作员+物料托盘+皮带循环系统 构成

• 产线工序：Cobot完成

Spacer/TPM Riser/Heat 

sink/CPU ILM的组装、锁

螺丝、CPU、DIMM的插，

拔；人工完成辅助上料、及

检测机台的插线动作。

• 产线节拍：100秒/板。

• 产线占地：

12000mmX1600mmX180

0mm(长X宽X高)。

• 能源要求：工作电压

AC220V 压缩空气

0.6~0.7Mpa。



03 借鉴，协作机器人综合应用：人机混线

托盘回
流提升

托盘回
流下降

人工上
料

装Spacer/
TPM Riser
/Heatsink

装CPU ILM
锁螺丝

卸socket膠蓋
装CPU
卸CPUILM膠蓋

插DIMM 卸DIMM
卸CPU
装CPUILM
膠蓋
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UR5 UR5 UR5 UR5 UR5 UR5

托盘工位间流动用皮带

托盘回流用皮带

01站 02站 03站 04站 05站 06站 07站 08站 09站 10站 11站 12站

总共12个工作站中，机器人6站，人工操作4站，托盘回流2站

协作机器人无需安全围栏、结构紧凑、部署位置灵活的特点，实现了机器与人并肩工作。



03 借鉴，协作机器人综合应用：双臂及移动工作站

不占空间

桌面安装

方便移动

一台UR5机器人对应多个工站：取放、码垛、组装应用；

协作机器人编程简单、轻量化、部署位置灵活的特点，使单工站可任意移动、即插即用



优傲在中国为本地用户提供专业及时的服务

• 专业的营销团队和经销商体系为本地用户提供自动化解决方案；

• 强大的应用技术团队为本地用户提供专业及时的支持；

• 本地维修中心已落成；

上海

深圳

北京



全球累计销售数量35,000台

协作机器人市场占有率约60%



欢迎扫码，领取

《协作机器人应用合集》



谢谢
THANK YOU!


